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Рассекаем тело плоскостью и рассматриваем, например, 

правую часть: 

•F3,F4 – внешние силы 

•внутренние силы упругости заменили: 

•главным вектором Rо , который разложили по осям на 

составляющие Rо =Nz+Qx+Qy и суммарным моментом Мо , 

который представляем в виде моментов в трех плоскостях 

проекций 

•главным вектором Rо , который разложили по осям на 

составляющие Rо =Nz+Qx+Qy 

•и суммарным моментом Мо , который представляем в виде 

моментов в трех плоскостях проекций 

Мо=Мх+Му+Мz 











Спасибо 

за 

внимание! 


